Opc¢a metoda pomaka — konzola

nepoznanice: uUs, Wa, P2

veza duljina pomaka i kutova zaokreta krajeva Stapa i duljina pomaka i kutova zaokreta

cvorova;
U2 = U U1 = Ug
W12 = W1 W21 = W2
P12 = ©1 P21 = P2

izrazi za vrijednosti sila upetosti (odjeljak 12.3.2. Sile upetosti na stranici 282 skripata
[http://master.grad.hr/nastava/gs/gs1/gsl.pdf]):
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izrazi za vrijednosti sila u stanju prisilnih pomaka (odgovarajuée komponente matrice
krutosti ravnoga Stapa navedene u odjeljku 12.3.3. Odnos izmedu sila na krajevima 1
pomaka krajeva na stranici 285 skripata, uz k/ = k):
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izrazi za (ukupne) vrijednosti sila na krajevima:
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jednadzbe ravnoteze sile u ¢voru 2:
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sustav jednadzbi:
12k 6k ql
€—2w2 + 7@2 = ? + P
6kw + 4k = a
7 2 P2 = 12
rjesavanje sustava (i rjesenje):
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vrijednosti sila na krajevima:
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